SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA MONTAZU AGREGATU PRADOTWORCZEGO JAK
REZERWOWE ZRODtO ZASILANIA SUW-U W M. SABNIE GM. SABNIE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg warunki i

wymagania dotyczgcych wykonania i odbioru robdt montazu agregatu pradotwdrczego jak rezerwowe
Zrédto zasilania suw-u w m. Sabnie gm. Sabnie

Specyfikacja obejmuje w szczeg6lnosci wymagania dotyczace wtasciwosci materiatdw,

sposobu wykonania i oceny prawidtowosci poszczegdéinych robdt instalacyjnych dla

projektu , Podfaczenia agregatu pradotwérczego o mocy 80kVA zasilajgcego rezerwowo stacje
uzdatniania wody w m. Sabnie gm. Sabnie."

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. i winna by¢ wykorzystana przez oferentéw biorgcych udziat
w postepowaniu o udzielenie zamdwienia publicznego na realizacje montazu agregatu prézni
centralnej i instalacji prozni zgodnie z zataczonymi rysunkami projektowymi i pomocniczym
przedmiarem robot .

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu

Wykonanie montazu agregatu dla SUW-u w m. Sabnie wyszczegdlnionych w pkt. 1.1, a okreélonych
w rysunkach projektowych i przedmiarze robét.

1.4. Ogdlne wymagania
Agregat stacjonarny bez obudowy

Moc ciggta 80kVA

Moc czynna ciggta 64KW
Czestotliwosc 50Hz+0,25%
Prad znamionowy 115A

Napiecie 230/400V +1%
Klasa wykonania G2

Rama stalowa ocynkowana ogniowo i pomalowana proszkowo, wewnatrz ramy zbiornik na paliwo
SZR min. 125A na rozfgcznikach i z napedem elektrycznym

Uktad sterowania i automatyki wyposazony w sterownik z komunikatami w jezyku polskim. Sterownik
musi pozwalac na kontrolg parametrow agregatu: napiec, pradéw, mocy, czestotliwosci, przesuniecia
fazowego, napigcia tadowania akumulatora, ilosci paliwa w zbiorniku, czasu pracy agregatu, czasu
pracy do wymaganego przegladu okresowego i parametrow silnika

Gwarancja min. 24 m-ce

Silnik Diesel z bezposrednim wtryskiem paliwa, chtodzony cieczg
Regulacja obrotow elektroniczna

Zbiornik paliwa min. 8 godz. przy 100% obciagzenia

System podgrzewu grzatka chtodziwa

Instalacja rozruchowa: 24VDC wraz z akumulatorami bezobstugowymi i fadowarka konserwujaca
uktad ssacy i wydechowy o wysokim stopniu ttumienia

Pradnica synchroniczna, samowzbudna



Regulacja napiecia elektroniczna
Stopien ochrony P23
Klasa izolacji H

Czerpnia i wyrzutnia  wykonane z blachy ocynkowanej, wraz z przepustnica wieloptaszczyznowa z
napedem elektrycznym

Instalacja i podtgczenie w  zakres wchodzi demontaz starego agregatu, montaz nowego,
przygotowanie pomieszczenia na potrzeby pracy automatycznej (wykonanie
otwordw oraz montaz czerpni i wyrzutni i instalacji odprowadzenia spalin),

montaz oraz podigczenie uktadu SZR w istniejgcej tablicy rozdzielczej,
podtaczenie agregatu do SZR-a oraz instalacji sterujgcej

Szkolenie: przeprowadzenie szkolenia z obstugi i konserwacji agregatu pradotwdrczego
dla oséb wskazanych przez zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania montazu i instalacji oraz za ich zgodnosé z

rysunkami projektowymi, specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot oraz poleceniami

inspektora nadzoru.

2. SPRZET

Wykonawce zobowigzuje si¢ do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét zaréwno w miejscu tych roboét, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw.
Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé w dobrym stanie
technicznym i w gotowosci do pracy oraz spetnia¢ wymogi okreslone w normach i przepisach ochrony
srodowiska.

3. TRANSPORT | SKEADOWANIE

3.1. Agregat transportowac zgodnie ze wskazéwkami producenta lub dystrybutora .

3.2. Elementy wyposazenia
Zaleca sig transportowanie urzadzen i materiatéw w oryginalnych opakowaniach producenta.
Elementy wyposazenia nalezy przechowywa¢ w magazynach lub w pomieszczeniach zamknietych.

3.3. Materiaty

Wykonawca zadba, aby tymczasowo skfadowane materiaty, do czasu ich zamontowania byly
zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Miejsce czasowego sktadowania materiatéw uzgodnione z Inspektorem Nadzoru organizuje
Wykonaweca.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktérych znajdg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

4. WYKONANIE ROBOT

5.1. Montaz agregatu.

A)  Agregat zostanie ustawiony w miejscu dogodnym dla obstugi, zapewniajgcym dostep z przodu i z
tytu urzadzenia. Montaz agregatu przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

Do skrzynki sterowniczej agregatu podtaczy¢ zasilanie elektryczne gwarantowane

B) Kolejnos¢ wykonywania robot:

- wyznaczenie miejsca ustawienia agregatu

- wykonanie osadzenia uchwytow,



- wykonanie potaczen.

C) W miejscach przej$¢ przez $ciany i stropy nie wolno wykonywac zadnych potaczen.

Przejscia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych.

Wszystkie roboty objete dokumentacjg nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi

przepisami BHP pod nadzorem technicznym Kierownika budowy i Inspektora Nadzoru posiadajacego
odpowiednie uprawnienia budowlane

5.2. Badanie odbiorcze

Badania odbiorcze po zakonczeniu montazu agregatu obejmuja:

- pomiar rezystancji izolacji przewoddéw uzytych do podtaczenia uktadu SZR z Agregatem

- pomiar rezystancji uziemienia

Ze wszystkich badan nalezy wykonac protokoty elektryczne.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji wymienionych w pkt. 1.3. powinna by¢
przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot, zgodnie z wymaganiami Polskich Norm. Kazda
dostarczone partia materialéw powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli jakosci producenta.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy
robot zostaty spetnione. Jesli ktéregokolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robét
uznac za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania
ponownie.

6. ODBIOR ROBOT

Przy odbiorze koricowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

a) dokumentacja z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania robét

b) dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatdéw ($wiadectwa jakosci wydane przez
dostawcow materiatow),

c) protokoty wszystkich odbioréw technicznych czeéciowych,

* Przy odbiorze koricowym nalezy sprawdzic :

zgodnos$¢ wykonania z dokumentacjg oraz ewentualnymi zapisami dotyczacymi zmian odstepstw od

dokumentacji,

protokoty z odbioréw czesciowych i realizacji postanowier dotyczgcych usuniecia usterek,

aktualnos¢ dokumentacji (czy naniesiono wszystkie zmiany i uzupetnienia),

protokoty badan,

atesty rur i urzadzen

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w specyfikacji technicznej
»Wymagania ogdlne".

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania
ogdlne".

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - prawo budowlane ( tekst jednolity Dz. U.z 2013r poz. 1409 z
pdiniejszymi zmianami ).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 74, poz. 676).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003r. poz. 401).



